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Manual de arranque con
terminales, autotunning y control

PID.

HV-480



En EGH control and automation nos hemos dado a la
tarea de asesorar a nuestros clientes de toda la republica
Mexicana para la puesta en marcha de nuestros equipos.
El presente Manual es una guia rapida para el arranque
de un motor utilizando un variador de frecuencia
HV-480 de la marca HNC Electric. Por medio de los
botones del panel y un potenciometro como regulador
de velocidad.
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- Una vez localizada la pagina
oficial, en el menu seleccionar la
opciéon de PRODUCTOS HNC.
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- Dirigirse a la opcion de
VFD HNC HV480.
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- En esta pagina se puede acceder al
manual de usuario y lista de precios,
dar click en la imagen de Manual de
Usuario.



nnnnn idor de frecuencia serie HV480

Manual de usuario

Una vez ingresando al Manual de  VED HV480 HNC, dirigirse al parametro
F0-02 para seleccionar el canal de habilitacion.

0: panel de operacion
1: terminales
2: comunicacion

| Eiecutar canal de comando
FO-02 | e
seleccion




Para la configuracion del motor es necesario dirigirse a los pardmetros F1, dentro de los
cuales vamos a encontrar los primeros 5.

FO0-01 Potencia nominal del motor (kW)

F0-02 Voltaje nominal de motor asincréono 1-2000V

F0-03 Corriente nominal de motor asincrono 0.01A -6553.5A
F0-04 Frecuencia nominal 0.01 Hz - Frecuencia Méaxima
F0-05 Velocidad nominal de motor (RPM)

Una vez configurados estos pardmetros dirigirse al pardmetro F1-29 para el “autotunning”
que seria el reconocimiento faltante de resistencia, reactancia e inductancia de los devanados.

Frecuencia nominal
motor asincroénico

Velocidad Id
elocidad nominal de m~6553
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Estos parametros fueron configurador deacuerdo a la placa del motor, en todos los casos se
deben tomar los datos mostrados en la placa especifica de cada motor.



Diagrama de conexion para un sensor con una sefial de salida en mA

Tipo 2: el sensor de presion es de 4 ~ 20 mA

Transmisor de presion

AL2
Transmisor de presion 4 ~ 20mA

24V

GND
I: oM

Nota: el puente de la tarjeta de control AI2 esta cortocircuitado al lado de entrada de corriente

La configuracion de control PID es por medio de los parametros FA
En esta seccion los parametros involucrados en un sistema de presion constante son:

F0-01 Asigna el modo de control, en este caso es necesario el valor 2 para un control V/F
F0-03 Refiere a la fuente de frecuencia principal, asignar el valor 8 para un suministro de agua a
presion constante PID

FA-00 Asignar el valor 0 para establecer el ajuste de presion mediante el parametro FA-01
FA-01 Este parametro ajusta la presion en términos de porcentaje, por lo que para el transductor
de 20 bars se dejo configurado en 40% para mantener una referencia de 8 bars

FA-02 Selecciona la fuente de retroalimentacion PID, asignar el valor 1 para seleccionar la
entrada AI2 (sefial de corriente de'4-20'mA)

Nombre Codigo de funcion | Numérico Descripcion
Modo de control F0-01 2 Control V/F
Fuente de frecuencia principal F0-03 8 Suministro de agua a presién constante PID
Fuente dada de PID FA-00 0 £l ajuste de presion se establece mediante el parametro FA - 01
Valor PID dado FA-01 25% La presion de ajuste es de 2,5 kg.
Fuente de retroalimentacion PID FA-02 0 El manometro se retroalimenta a Al1 (entrada 0 ~ 10v)




FA-04 Es el rango de retroalimentacion PID, en este caso se configurd un rango de 2000 ya que
el transductor mide 20 bars.

FA-05 Es la ganancia proporcional, se configur6 con un valor de 30
FA-06 Tiempo de integracion, se asigno el valor de 1

FA-28 Selecciona la operacion de apagado PID, se asignd el valor 1 para continuar con el
calculo cuando se apague.

FA-29 Opcidn de despertar por estrés, congifurado en 1 para hacer valido despertar por presion
durante el suefio.

FA-30 Porcentaje de presion para despertar, se asigno el valor de 80% para despertar cuando la
presion de la tuberia sea inferior a 8bars*80%

FA-31 Tiempo de demora para Wake Up, valor asignado de 1 segundo

FA-32 Porcentaje de presion para inactividad, valor asignado 100%

= V[ Eded] _ Balled]
Rango de retroalimentacién PID FA-04 El rango de medicion del manémetro es de 10 kg.
Ganancia proporcional FA-05 30
Tiempo de integracion FA-06 1
Seleccion de operacion de :
e FA-28 1 Continuar con el calculo cuando se apague
apagado PID
Opcién de despertar por estrés FA-29 1 El despertar por presion es valido durante el suefio
Porcentaje de despertar FA-30 80% Se activara cuando la presion de'la tuberfa sea inferiora 2,5 * 80% = 2 kg
presion
Tiempo de demora para despertar FA-31 1s
Porcentaje de inactivos
presién FA-32 100% Cuando la presion de la tuberia es mayor que la presion establecida de 2,5 kg, se duerme
después de 60 segundos.
Tiempo de retraso del suefio a presion FA-33 Aoz 60

Adicional a estos parametros, es necesario configurar el parametro F5-29 con un valor
numerico de 2, que corresponde a una entrada minima de 4mA.

NOTA: Considerando la histerisis del transductor, el parametro FA-01 se dejo configurado en
38%, esto porque idealmente necesitabamos un 40% de la sefial, sin embargo con anterioridad se
ha observado que la sefial recibida realmente puede variar un poco, por lo que en caso de no
regular en el set point deseado (8 bars) mover el valor de este parametro de manera



En el presenter manual no se consideran valores especificos que puedan llegar a cambiar como pueden ser:
Parametros de potencia, voltaje, corriente, frecuencia, y RPM’s del motor
Ganancias Proporcional, Integral y Derivativa de acuerdo a la respuesta deseada.

Los ajustes del rango de medicion son especificamente para ¢l transductor de 20 bars con un set point de 8
bars, en caso de requerir algiin rango diferente se deben cambiar todos los valores de la escala de medicion.
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